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Driver Para Motor de Passo TECNOLOG VT2F24

Driver de angulo constante e torque constante projetado para operar com 0s motores de passo de 2 fases com
corrente até 6A. Seu tamanho reduzido e a alimentagcdo de 24 a 80Vcc configuram uma solucao versatil e

econdmica para operagdes de posicionamento nas mais diversas aplicagdes.

Caracteristicas:

» Baixo ruido, torque elevado

» Alta performance, baixo custo

* 12 ajustes de micro passos

* Gera velocidades de até 200 micro passos/s

» Circuito de controle especial

» Alta resposta em frequéncia: 200kpps

* 4 entradas de 5 a 24Vcc isoladas e 1 saida

* Reducao automatica da corrente quando parado
* Modo chopping corrente constante

- Entradas e saidas optoisoladas

» A corrente de saida é ajustavel de 0,5A a 6A/fase
* A corrente do motor é reduzida a 50% do valor atual, 100ms apos ter recebido o ultimo pulso
* Alimentagao: 24 a 80Vcc

* Dimensdes (LxAXP): 45 x 136 x 82 mm
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Chaves de parametro:

—

B

Auto-cliagnéstico
OFF :aceita entrada de pulso
ON:gerador de pulsos de 7,5KHz

—

Ajuste das subdivisbes

OFF : pulso + dire¢éo do sinal
ON : pulso positivo + pulso negativo

Chave rotativa para ajuste
de corrente do motor:

Oscilograma das entradas de sinal:
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Conexoes:
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Precaucées:

1 — Ndao inverter as entradas de energia, tensdo da fonte ndo deve exceder 80Vcc.

2 — A tensdo das entradas é 5V. Para sinais de 24V devemos colocar em série um resistor de 1KQ a 3KQ.

3 — Se a temperatura do driver atinge 70C, o indic ador de alarme acende e o driver trava. S6 sendo liberado
guando a temperatura voltar a 50C. Se ocorrer supe raquecimento é necessario adicdo de um ventilador.

4 —Somente devem ser usadas as liga¢gées do motor conforme o esquema fornecido devido ao circuito de
controle especial do driver.

5 — Indicador de alarme acende quando a tensdo € menor que 24Vcc.

Funcodes da dip switch:

Subdivisdes dopasso* |1 | 2 | 4 | 5 | 8 |10 |20 |25 |40 | 50 (100200200 |200 |200 200
DO ON|OFF| ON |OFF| ON |OFF| ON |OFF| ON |OFF| ON |OFF| ON |OFF| ON |OFF
D1 ON| ON |OFF|OFF| ON | ON |OFF|OFF| ON | ON |OFF/OFF| ON | ON |OFF|OFF
D2 ON| ON |ON | ON |OFF|OFF|OFF|OFF| ON | ON | ON | ON |OFF|OFF|OFF|OFF
D3 ON|ON |ON |ON | ON | ON |ON | ON |OFF|OFF|OFF|OFF|OFF|OFF|OFFOFF
D4 ON, dois pulsos: PU é direcéo positiva, DR é direcdo negativa

OFF, pulso e dire¢do: PU é um pulso, DR é sinal de dire¢éo

D5 Auto-diagndstico** (OFF: aceita entrada de pulso,ON: gera pulso de 7,5KHz)

* DO a D3 selecionam o nimero de pulsos para completar 1 passo do motor (1,29.
** A subdivisdo deve ser ajustada acima de 8 quando a fungéo auto-diagndstico é utilizada.



Leds de sinalizacéo:
Nome Funcéo Especificacéo
Indicador de | .
O.H Led vermelho: acende quando ha superaquecimento
alarme
Indicador de
™ Led verde: acende quando driver esta enviando sinal TM
trabalho

Ajuste de corrente:

Im

Ajuste da
corrente

Potencidmetro para ajuste da corrente de fase do motor de 0 até 6A.

Funcdes dos terminais:

Entradas : Optoisoladas, nivel baixo: 0 a 0.5V, nivel alto: 4 a 5V. Largura do pulso > 2.5uS, para pulsos em 24Vcc colocar em série
um resistor de 1 a 3KQ para limitagdo da corrente. A resisténcia de entrada é 220ohms.

Saidas: Tipo coletor aberto, o terminal (+) € o coletor do transistor e o negativo( - ) € o emissor. Utilizar um resistor de limitacéo da
corrente de 1 a 4Kohm entre o coletor e o positivo da fonte. Corrente maxima de 50mA e tensdo maxima de 50Vcc.

Nome Funcéo Especificagédo

PU + A cada transi¢do do sinal PU, o motor executa um passo angular (micro passo).

Entrada de pulsos | L »

PU - D4=0OFF, PU é a entrada de pulsos, D4=0ON, PU é dire¢ao positiva

DR + L D4=0OFF, DR é sinal de dire¢édo

DR - Entrada da direcéo D4=0ON, DR é direcdo negativa

SM + . .. .. |SMligado vale o ajuste de micropassos (DO a D3).

Entrada de ajuste da subdivisdo ] .

SM - SM desligado opera no modo de meio-passo.

MF + . N . : : )

e Entrada motor livre Na ligacdo de MF o driver desliga a corrente do motor e deixa o motor livre

™ + , . . . |Acada 4 passos TM gera 1 pulso indicando alinhamento absoluto das bobinas. A cada rotagédo

Saida de referéncia de posi¢éo
™ - completa teremos 50 pulsos. Largura do pulso: 500us.
+V . ) .
v Alimentac&o do driver Alimentac&o por fonte externa de 24 a 80Vcc.
+A
Ligagcao em série Ligagao em paralelo
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Esquema de Ligacao do Driver ao CLP LG

Terminais de saidas do CLP Fonte 24V
do CLP
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