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Funcdes dos Terminais de Controle
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Saida multi-func o coletor aberta (24 Yoo - 100 ma)

Terminal comum para saida MO

Fonte 24 oo - 100 ma

F¥: Sentido horério - Liga / Desliga Terminais de
- - — : : entradas
RX: Sentido anti-horario - Liga [ Desliga muttifuncionais
Terminal comum para sinal de entrada
E¥: Parada de emergéncia Terminais de
RST: Reset entradas
10G: Freqlincia 10G LG ekl S
Terminal comum para os sinais de entrada
Multi-velocidades - bit 0|7 velu_mdgdes Termingis de
) - | seleciondveis em
Multi-velocidades - bit 1 hinanio atraves dos entradas
rnultifuncionais

Multi-velocidades - bit 2 |bits 0 a 2.

Alimentacio 10 % para potencidmetro (12 % - 100 ma)

Entrada 0 «~ 10% { -12 ~ 12 V) para referéncia de freqléncia

Entrada 0 ~ 20 ma& (4 ~ 20 ma) para referéncia de freqliéncia

Terminal de saida multifuncional 0 ~ 10 Weo {11 Woo - 100 ma)

Saida do contato & (NA)

Saida do contato B (MF)

Terminal comum para terminais 34 e 38

Terminal
mlti-funcao de
saida a relé

Terminais de cormunicacdo R5485

Posigao dos Terminais de Controle
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Conexdes elétricas de forga (modelos de 0,5 a 10 HP):
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.Conexdes elétricas de forca _ (modelos de 15 a 30 HP):
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Terminais de forca _(modelos de 15 a 30 HP):
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Ligacdes Basicas : Ajustes de Fabrica

Normalmente, a ativagdo do inversor é feita através de um contato (P1).
Nenhum ajuste é necessario , pois o inversor ja vem configurado de fabrica
para esta operacao (Drv=1).
Fl S e . . . o
A freqiiéncia a ajustada no painel do inversor através do bot&o direcional.

CM| Atengdo: O inversor ndo vai partir se Fx (P1) ja estiver ligado no momento
da energizagéo.
Para partir ao energizar, modifiqgue o parametro H 20 para 1.

NE Ligaca o opcional para potenciémetro ou sinal
[ES v 0a10Vce
S CM Um potencidmetro externo (com valor de 1 a 5 Kohm) pode
e WSando ser adicionado para o ajuste da freqiiéncia, neste caso, deve-
Potencidmetro 0~ 10 Ve se alterar o parametro Frq para 3 (entrada V1, 0 a 10vcc).

Ligacdo opcional para sinal 4 a 20mA

Alterar pardmetro Frg para 4 (corrente), sendo que o ajuste de fabrica da
entrada | é para 4 a 20mA (I112=4mA e 114=20mA), para passar para 0 a
20mA, ajustar 112 para 0.

Atencdo: Nas entradas V1 ou | o valor da freqiiéncia maxima do inversor (60Hz) pode ser
modificado. Para tanto, deve-se alterar F21 (F max) de 60Hz para o valor desejado e alterar 110
(V1) ou 115(1) para o mesmo valor.

IHM — Painel de Operacéo

Display de leds
SET - Em ajuste

RUMN - Operagdo normal
WD - A frente

REY - Reversdo

Desliga o motor e
reseta o inversor
em caso de faha

Liga o mator

Direcional de 4 sentidos,
Pressionando ENT para
a funcdo ENTER,

S

Obs.: Por padréo de fabrica o inversor sempre inicia na referéncia de freqiiéncia.
Use o botéo direcional para mover para outros parametros ou grupos.

Usando a IHM: Exemplo de parametrizacao

Mudando o tempo de aceleracdo ACC de 5.0 seg. para 16.0 seg.
L, O ———

5.0

Y X CECXORO Bt

1 ﬂ u - Mo primeiro pardmetro “0.0” pressione (&) uma vez para ir para o 2° pardmetro
2 - ACC (tempo de aceleragfio) ¢ mostrado.
H [ [ - Pressione Prog/Ent (@) uma vez
3 - O valor pré-ajustado € 50, & o cursor estano digito 0
[5] _E - Pressione a direcional () uma vez para esqueda
4 5 B -0 digtto 5 em 5.0 € ativado. Entdo pressione o direcional para cima (A) WIILA VET
Il - O vaor é aumentado para 6.0.
5 b.0

- Pressione a direcional (%) uma vez para esquerda , para mover o cursor para esquerda,

s 7 -0.6 é mostrado. © primeiro 0 em 0 60 ¢ ativado
Al - pressione ¢ direciona (‘) WA VEZ.

- 160 estd ajustado
7 I % i) - Pressione o Prog/Ent (®)
WL - 16.0 ra piscar
" _pressione o Prog/Ent () mais uma vez, para retornar ao nome do pardmetro

-C Temp o de Acelerag o foi alterado de 5.0 para 16.0 segundos

] H [ [ - ACC aparecerano display

NOTA: Para cancelar a mudanca do valor dos parametessipne um dos botdes direcionais enquanto o
cursor estiver piscando.
ATENCAQ : Para confirmar o valor programado sempre aperte 2/ezes o botéo “Enter”.



Usando a IHM: Mudando de Grupo e de Parametros

Os parémetros de ajuste dos inversores SV-IG5A estdo organizados em 4 grupos, como mostra a
figura abaixo:

Grupo DRV

upp F

Grupo H Grupo I/O
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Para movimentar-se através dos grupos, use o bot&o direcional para esquerda ou direita.
Quando encontrar o grupo desejado use os botdes t e | para selecionar o parametro desejado e
aperte “ENT” para visualizar ou alterar o valor.

Parametros basicos para ligar o inversor: selecdo dos modos de
comando e de ajuste da frequencia, tempos de aceleragdo e
desaceleracdo, monitoragédo da corrente/rpm/tensao, etc.

Grupo DRV - Ajustes
béasicos e monitoragdo

Grupo F - Ajustes do
inversor ao motor

Parametros para ajustar modos de aceleracdo e desaceleragéo,
protecdes, limites de fregiiéncia, etc.

Grupo H - Funcdes
especiais

Parametros para ajustar PID, modos Escalar/Vetorial, operacéo
com um segundo motor, senhas, reset do inversor, etc.

Grupo 1/O - Configuragéo
das entradas e saidas

Parametros para ajustar entradas e saidas (digitais e/ou
analdgicas), multi-fun¢des, comunicacao, etc.

Atencéo:

Se o inversor ja foi utilizado anteriormente recomendamos sempre a reinicializag@o(recarga) aos
parametros de fabrica, através do parametro H93 opg¢éo 1(todos os grupos). Isto vai eliminar a
possibilidade da ocorréncia de conflitos na parametrizagdo.

O mesmo deve ser feito em caso de suspeita de comportamento estranho do inversor, pois o
trabalho para reprogramé-lo normalmente é menor do que o necessario para descobrir a causa do
conflito entre os parametros.

PARAMETROS

Grupo DRV - Ajustes basicos e monitoracao

. _ . . Ajuste de
Display Descricao Faixa de ajuste Fabrica
Ajusta a frequiéncia desejada
0.0 para 0 motor 02400 [HzZ] 0.0
ACC |Ajusta o tempo de aceleragdo 0 a 6000 [s] 5.0[s]
dEC |Ajusta o tempo de desaceleracdo 0 a 6000 [s] 10.0[s]
drv Seleciona o método de controle 0a3
liga/desliga do inversor 1
0 = Liga e desliga via RUN/STOP do teclado
1 = Terminais: FX(P1)= (liga/desliga p/frente)
RX(P2)=(liga/desliga p/tras)
2 = Via terminais: FX(P1) = liga/desliga
RX(P2) = reverte a rotagéo
3 = Operagao via RS485
Frg Selef_cAlong o] mfatodo de ajuste da 0a7 0
frequéncia do inversor
0 = Botao direcional (Modo Enter)
1 = Botao direcional (Modo Sobe/Desce)
2 = Terminal V1 (Analogico) Tensé&o -10 a 10V
3 = Terminal V1 (Analégico) Tensdo 0 a 10V
4 = Terminal | (Analégico) Corrente 0 a 20mA
5=V1 (-10 a +10Vcc) + terminal |
6 =V1 (0 a 10Vcc) + terminal |
7 = RS485
8 = Potencidmetro eletrdnico (up/down) 4
st1? Frequéncia pré-programada n°® 1 0 a 400 [Hz] 10Hz
St2?  |Freqiiéncia pré-programada n° 2 Modo Multi-velocidades: ajuste das 20Hz
St3?  |Freqiiéncia pré-programada n® 3 frequencias pré-programadas 30HZ
CUr |Visualiza a corrente do motor Corrente do motor
rPM  |Visualiza a velocidade do motor [RPM do motor
dCL Vlsuallga a tensdo no barramento Tens&o no barramento CC do inversor
CC do inversor
Visualiza de acordo com o _ _ A _
vOL parametro H-73 vOL = Volts, Por = Poténcia, tOR = Torque VOL
nOn |Indica a falha ocorrida Display de falha (ver lista na contra-capa)
drC Indica a diregdo de rotagdo do F = Sentido direto R = Sentido reverso F

motor




Grupo F — Ajustes do inversor ao motor

. - . . . Ajuste de
Display Descricéo Faixa de ajuste Fabrica
drv2? [Seleciona por uma entrada P olg = | jga e desliga via RUN/STOP do teclado 1

método de controle do inversor — _ .
entre RS485(Drv = 3) ou outro|l = Terminais: FX(P1)= (liga/desliga p/frente)
no préprio inversor. RX(P2)=(liga/desliga p/tras)
— i ; 2 = Via terminais: FX(P1) = liga/desliga
FX = Liga/desliga _ =
RX = Reverte a rotaco RX(P2) = reverte a rotagéo
3 = Operagéo via RS485
Frq2? |Seleciona por umaentrada P |5 = Botgo direcional (Modo Enter) 0
o método de ajuste da
freqtiéncia entre RS485(Frq =|1 = Botéo direcional (Modo Sobe/Desce)
7) ou outro no proprio inversor 2 = Terminal V1 (Analogico) Tensao
(=10 a 10V)
3 = Terminal V1 (Analdgico) Tenséo (0 a 10V)
4 = Terminal | (Anal6gico) Corrente
5 = Entrada —10/+10V + terminal | (Anal6gico)
6 = Entrada 0/10V + terminal | (Anal6gico)
7 = Operagao via RS485
rEF®  |valor de setpoint do PID 0~400[Hz] ou 0~100[%)] 0.00
Fbk® Realimentacao do PID 0~400[Hz] ou 0~100[%)] -

1 — Os ajustes séo habilitados somente quando um dos terminais de entrada multi-fungéo P1 (117)

a P8 (I 24) esta configurado para “22”".

2 — A selecéo das multi-velocidades é feita pelas entradas multi-funcionais P, conforme a

programacéao da fungéo dos terminais de entrada P1 a P8 (parametros 117 a 124), que vem de

fabrica programados como:
P6(122=5) ativa a Frequéncia n° 1(St1)
P7(123=6) ativa a Freqiiéncia n°® 2(St2)

Se ligarmos P6 e P7 juntos estaremos selecionando a Freqiiéncia n°® 3(St3), pois 3 é a soma em

binario dos bits 0 e 1 (011).
P8(124=7) ativa a Frequiéncia n° 4(para

metro 130)

A entrada P8(124=7) seleciona a Frequiéncia n° 4, porque o bit 2 em binario (010) equivale a 4.
As Frequéncias n° 5 a 7 séo selecionaveis pela soma em binario das entradas P (bits 0, 1 e 2),

no caso P6(bit 0), P7(bit 1) e P8(bit 2).

3 — Somente aparece quando o controlador PID for ativado (H49=1)
Se H58 é “0”, os valores ser&o indicados em [Hz].
Se H58 é “1”, os valores serdo indicados em [%)].

4 - O Potencidmetro Eletronico permite o ajuste da freqiiéncia através das entradas digitais P1 a P8
que séo programadas nos parametros do Grupo | (117 a 124) onde escolheremos as fungdes:
P5 (121=15) sobe(up), P6 (122=16 ) desce(down) e P7(123=25) limpa(clear).
A velocidade do incremento/decremento da freqiiéncia é programada em F65 e F66 e a

memorizagdo ou ndo do valor em F63.

Display Descricéo Faixa de ajuste Ajuste de Fabrica
FO  |Pulo para o niimero do parametro desejado O0a71l
F1 |inibigao de rotagdo 0 = desligado
1 = Sentido direto
2 = Sentido inverso
F2  |Tipo de rampa de aceleracéo 0 = Linear 0
1=Curvaem S (H17)
F3  |Tipo de rampa de desaceleragéo 0 = Linear 0
1=Curvaem S (H18)
F4  |Método de parada 0 = Desaceleragao 0
1 = Frenagem DC
2 = Rotor livre
3 = Frenagem pelo motor
F8” |Freqiiéncia de inicio da frenagem DC 0,1a60[Hz] 5.00 [Hz]
F9  [Tempo de espera para inicio da frenagem DC 0a60][s] 0.10 [s]
F10 |corrente de frenagem DC 0 a 200 [%] 50 [%0]
F11 |Tempo de frenagem DC 0a60][s] 1.0[s]
F12 |Tens&o de frenagem DC anterior a partida 02200 [%] 50 [%]
F 13 [Tempo de frenagem DC anterior a partida 0a60][s] 0.0 [%]
F14 |Tempo de magnetizacdo do motor 0a 60 [s] 1.0[s]
F20 |Fregiiéncia de JOG 0 a 400 [HZ] 10.0 [HZ]
F 217 |Freqiiéncia méxima do inversor 40 a 400 [HZ] 60.00 [Hz]
F 22  |Fregiiéncia base do motor (50 ou 60 Hz) 30 a 400 [Hz] 60.00 [Hz]
F 23  |Freqiiéncia de partida 0,1a10[Hz] 0.50 [Hz]
Fos |Aluste de frequéncia superior e inferior 0 = Néo 0
1=Sim
F 25”7 |Frequéncia de limite superior De F23 até 400 [HZ] 60.00 [HZ]
F 26 |Freqgiiéncia de limite inferior De 0,1 até F21 [Hz] 0.50 [H7]
F o7 [Selecdo de reforco de torque para baixas 0 = Manual 0
rotagBes - manual/automatico 1 = Automatico
F 28 |Nivel de reforgo de torque no sentido direto 0 a 15 [%] 2 [%]
F 29 |Nivel de reforgo de torque no sentido reverso 0 a 15 [%] 2 [%]
F30 |Forma de curva VIF 0 = Linear(normal) 0

Opcéo 1 é indicada para economia de energia

guando utilizado com bombas e ventiladores

1 = Quadratica

2 = Configuravel

1 - Os parametros F 8 a F 11 aparecem somente quando F 4 é ajustado para "1” [Frenagem DC].
2 - Se o parametro H 40 é ajustado em “3", a maxima freqliéncia possivel sera 300 Hz.
3 - Os paramentros F 25 e F 26 aparecem somente quando F 24 é ajustado para “1".




. - . . . Ajuste de
Display Descricéo Faixa de Ajuste Fabrica
4 |Relagao V/F configuravel - Frequéncia n® 1 )
~Eb Idem F33, F35 e F37 — pontos 2, 3 € 4 02400 [Hz]
Relagéo V/F configuravel - Tens&o n° 1 o )
FEn Idem F34, F36 e F38 — pontos 2, 3 e 4 02100 [%]
F 39 |ajuste da tensdo de saida do inversor 40 a 110 [%] 100 [%]
F40 |percentual de economia de energia 0a30[%] 0 [%)]
F 50 |Protecdo eletronica do motor(relé térmico) 0 = Fixa, 1 = Ajustavel 0
F51° |ajuste da curva de disparo de 1 min. 50 a 200 [%)] 150[%)]
F52 |ajuste da corrente permanente 50 a 150 [%)] 100 [%]
Fsg |Caracteristicas da protecao térmica eletronica 0 = Auto-ventilado 0
[escolher conforme o tipo de motor] 1 = Ventilag&o-forcada
Ajuste do alarme de sobrecarga - escolher a o o
F54 saida transistor MO(154=5) ou relé 3AC(155=5) 302150 [%] 150 [%]
F 55 |Tempo para atuag&o do alarme de sobrecarga 0a30][s] 10 [s]
F 56 |Habilitacdo da falha por sobrecarga 0=N&o, 1=Sim 1
F 57 |Nivel da falha por sobrecarga do motor 30 a 200 [%] 180 [%]
F 58 |Tempo para atuagéo da falha por sobrecarga 0a60 [s] 60 [s]
F 59 Prgvengéo_ de Stall: motor desacelera para Ligar bits de ativagao: 000
evitar desligamento por sobrecarga - —
Exemplo de gjuste: 0 10 Bit O: durante aceleragéo
70 0 [0 K17 ww |bit 1: durante operagéo
,[]DQ Q:,U QD' QD‘ o continua
His 210 bit 2: na desaceleracio
F 60 |Nivel de prevengéo de Stall (% da corrente) 30 a 200 [%] 150 [%]
F 61° |Ativa limite da tens&o cc na prevencdo de Stall| 0= N&o, 1 = Sim -
F 637 Memorizacao da frequéncia up/down 0=N&o, 1=Sim 0
F 64 |Memdria da freqiiéncia up/down - 0.00
F 65° |Potenciémetro Eletrdnico (up/down) 0= conforme ACC e DEC 0
(velocidade do incremento/decremento) 1= passo conforme F66
2=modo 0 + modo 1
F 66 |Salto de freqiiéncia (passo do up/down) 0~400 0.0
F 70 Operag&o Mestre/Escravo (Draw) 0= modo desativado 0
(O inversor escravo segue 0 mestre dentro de
uma proporcéo ajustavel entre —F71% a 1= entrada V1 (0~10V)
+F71%, atraves da entrada analogica V1 ou I).
2= entrada | (0~20mA)
3= entrada V1 (-10~10V)
F 71 |Diferenca % de velocidade (Draw ratio) 0~100 [%] 0.00

4 - F31 a F38 somente aparecem quando F30=2(Ajuste da curva V/F pelo usuario)

5 - Os parametros F 51 a F 53 aparecem somente quando F 50 é ajustado para “1".

6 - O parametro F61 aparece somente quando o “bit2” do parametro F59 esta ativado.
7 - Se F63=1, a memorizagdo podera ser apagada ou inibida por uma entrada P (se 117~124=25).
8 - F65 no modo 2: a rampa de incremento pelo modo 0 s6 ocorre apés 3 segundos.



Grupo H — Funcdes especiais

Display Descrigdo Faixa de Ajuste Aligsbtr?cie
H 26 [Numero de tentativas de auto religamento 0al0 0
H 27 |Tempo de espera entre 0s auto religamentos 0a60[s] 1.0[s]
H 30 |Poténcia nominal do motor 0.2 [0.2kw] Conforme
*Os parametros H30/H37 s&o necessarios no ~ modelo do
Controle Vetorial (dados de placa do motor), 18.5 [18.5kW] inversor
ndo sdo necessarios no modo V/F (Escalar). 22.0 [22.0kW]
H 31 [Ndmero de pdlos do motor 2al2 4
H 32 |Escorregamento do motor 0a 10 [Hz] 2.33?
H 33 |Corrente nominal do motor [RMS] 0.5 a 150 [A] 26.3 [A]
H 34 |Corrente a vazio do motor [RMS] 0.1a50[A] 11 [A]
H 36 |Eficiéncia do motor(para calculo do torque) 50 a 100 [%] 87 [%]

0 = 10 vezes menor 0
1 =10 vezes maior

H 37 |Inércia da carga em relag&o a do motor

2 = maior que 10 vezes

H 39 |Frequéncia portadora [PWM] 1 a 15 [kHz] 3 [kHZ]
H 40 |Selecdo do método de controle do motor 0 = V/F (PWM Escalar) 0
(Escalar, Vetorial, etc) 1 = Compensagao de
escorregamento

3 = Controle Vetorial
H 41® |[Sintonia automatica (Autotuning) do Vetorial 0= N30, 1=Sim 0
H 42 |Resisténcia do estator 0a28[Q] -
H 44 |Indutancia 0 a 300,0 [mH] -
H 45% |Ganho proporcional (P) do controle do motor 1000

0a 32767

H 46 |Ganho Integral (1) do controle do motor 100
H 47 |Limite de torque do controle do motor 100 a 220 [%)] 180.0
H 48 |Sele¢é@o de modo do PWM 0= Normal , 1= 2 fases 0
H49 |CONTROLADOR PID 0= N&o, 1= Sim 0
H 50 0al 0

Selecéo do sinal de realimentacdo do

Controlador PID 0 = entrada | (0 a 20mA)

1= entrada V1(0 a 10V)

. . . . Ajuste de
Display Descricéo Faixa de ajuste Fabrica
HO |Pulo para o nimero do parametro desejado 0a95 1
H1 |Historico de falha 1 (dltima) Se existirem, as 5 (ltimas | \Qx
L — falhas estardo armazenadas.
H2 |Histdrico de falha 2 (penultima) Pressionando “Enter” e os | (Nenhuma
H3 |Historico de falha 3 (antepentiltima) direcionais “para cima’ e | faha)
- para baixo”, a freqiiéncia,
H 4  |Histérico de falha 4 corrente e o status
H5 |Histérico de falha 5 operacional no instante da
falha podem ser vistos.
H6 |Apagar histérico de falhas 0=N&o, 1=Sim 0
. . 0,1 a 400 [Hz]. Também pode
H7 |FregUéncia residente ser ajustado como F 23 a F 21 5.00 [HZ]
H8 |Tempo de residéncia 0a10][s] 0.0 [s]
H 10 [Selegé&o de pulo de freqiéncia 0=N&o, 1=Sim 0
H 11" FreqlUiéncia de pulo inferior 1 0,1 a 400 [Hz] 10.0 [HZz]
H 12 |Frequéncia de pulo superior 1 15.0 [Hz]
H 13 |Frequéncia de pulo inferior 2 20.0 [HZ]
H 14 |Frequéncia de pulo superior 2 25.0 [HZ]
H 15 |Frequéncia de pulo inferior 3 30.0 [HZ]
H 16 |Frequéncia de pulo superior 3 35.0 [Hz]
H17 Ajusta o percentual de inicio da acel/desacel 1 a 100 [%] 40 [%]
da curvaem S
Ajusta o percentual de término da acel/desacel o o
H 18 da curva em S 1 a 100 [%] 40 [%]
H 19 [Protecéo de falta de fase de entrada/saida 0 = Desligado 0
1 = Protecdo na saida
2 = Protec¢édo na entrada
3 = Ambas protecdes
H 20 |Selecdo partir ao energizar o inversor 0 = Néo 0
(se Fx/ Rx ja estiverem ligados) 1 =Sim
H 21 [Reiniciar apés o reset de falha 0=N&o, 1=Sim 0
Auto religamento sem parada do motor . . o .
H 22 (busca de velocidade apés falha) Ligar bits das acbes desejadas| 0000
Exemplo de ajuste: 0110 ) bit 0:durante a aceleragdo
Apos o reset de falha e apés falha de energia
m m ﬁ ﬁ] o bit 1:ap(')s o reset da falha
C— — C— — . z .
bit 2: apos falha de energia
DDU QQU 'DU DD‘ (0FF) i &
bits 3 2 1 0 bit 3: quando H20 = 1(sim)
H 23 [Limite de corrente na busca de velocidade 80 a 200 [%)] 100 [%]
H 24 |Ganho P durante a busca de velocidade 0a 9999 100
H 25 |Ganho | durante a busca de velocidade 0 a 9999 200

1 - Os parametros H 11 a H 16 aparecem somente quando H 10 é ajustado para “1".

2 - Os parametros H 32 a H 36 baseiam-se em um motor LG.

3 - O parametro H 45(ganho) aparece somente quando H40 é ajustado para “3"(Controle Vetorial) e
devera ser aumentado cautelosamente (para evitar oscilagoes) caso o inversor ndo consiga partir
ap6s a autosintonia(autotuning).

4 - Os parametros H 50 a H54 aparecem somente quando H 49 é ajustado para “1”.
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Display Descricéo Faixa de Ajuste Aégitﬁcc;e
H 51 |Ganho P(proporcional) do controlador PID 0 a999.9 [%] 300.0 [%]
H 52 |Ganho | (integral) do controlador PID 0.1a32.0][s] 1.0 [s]
H 53 |Ganho D (diferencial) do controlador PID 0.0a30.0 [s] 0.0 [s]
H 54 |Selecdo do modo de controle PID 0= Normal , 1= Feed Forward 0
H 55 |Limite superior da saida do controle PID 0,1 a 400 [Hz] 60.0 [HZ]
H 56 [Limite inferior da saida do controle PID 0,1 a 400 [Hz] 0.5 [Hz]
H 57 |Referéncia (setpoint) do controle PID 0 = bot&o direcional (modo Enter)] 0

(O valor do PID sera indicado no parametro |1 = Potdo direcional (sobe/desce)
“rEF” do grupo DRV) 2= terminal V1 (0~10V)
3 =terminal | (0~20mA)
4 = RS485
H 58 |Unidade do controle PID 0 = frequéncia [Hz] , 1 =%
He60 |Diagnéstico manual do circuito de |g= Desligado
poténcia do inversor. 1 =falha no IGBT ou fuga a terra
(Exemplo: para definir o terminal de |2 = Curto na saida/saida aberta
entrada P8 com essa fung&o faga 124=20). |/ fuga a terra
3 =todas as anteriores (1 + 2)
H 61 |Atraso no “repouso” do PID 0.0 a 2000.0 [s] 60.0 [s]
H 62 |Freqiiéncia de inicio do “repouso” do PID 0 a 400 [Hz] 0 [Hz]
H 63 [Nivel de “despertar” do PID 0 a 100 [%] 35 [%]
H 64 |Aproveitamento da energia cinética do motor 0=N&o, 1=Sim 0
H 65 |[Nivel de inicio do aproveitamento 110.0 a 140.0 [%] 125.0 [%]
H 66 [Nivel de final do aproveitamento 110.0 a 135.0 [%] 130.0 [%]
H 67 |Ganho da operacéo de aproveitamento 0 a 20000 1000
H 70 |Referéncia de tempo para aceleracéo e 0 = 0 até a freqliéncia max. (F21) 0
desaceleracédo ; — -
1 =0 até a frequéncia desejada
H 71 |Escala de tempo para aceleragéo ou 0=0.01s 1
desaceleragao 1-01s
2=1s
H72  |parametro exibido no display ao ligar o inversor. Escolher na tabela abaixo: 0
0 = Freqliéncia 9 = Velocidade do motor rPM(H74)
1 = Tempo de acelera¢@o(ACC) 10= Tens&o no barramento CC(dCL)
2 = Tempo de desaceleracdo(dEC) 11 = Display do usuario (H 73)
3 = Operagéo de comando 12 = Display de falha
4 = Operacdo de freqiiéncia 13 = Direg¢éo da rotagéo
5 = Freqliéncia pré-programada n°1 14 = Corrente de saida (2°motor)
6 = Freqiiéncia pré-programada n°2 15 = Velocidade do 2°motor
7 = Freqiiéncia pré-programada n°3 16 = Tenséo barramento CC (2motor)
8 = Corrente de saida(CUr) 17 = Display do usuario (2tmotor)
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Ajuste
Display Descri¢éo Faixa de Ajuste de
Fabrica
H 73 |Variavel para exibicdo no Display do usuério |0 = Tenséo de saida [V] 0
1 = Poténcia de saida [KW]
(Torque exige a eficiencia do motor em H36) (2 = Torque [KgF - m]
70 e i 4150 ratooop |10
H 75 |Limitacdo do resistor de frenagem 0 = ilimitado;1 = conforme H76 1
H 76 |Fator de utilizacao do resistor de frenagem 0 a 30 [% do tempo] 10 [%]
0 = sempre ligado
H 77 |Controle do ventilador 1= liga se temperatura é maior 0
que a temperatura de protecédo
H78 |Ag&o se ocorrer falha do ventilador [ Fan] 2 : ggp;nuar operando 0
H 79 |Verséo do software 0a10.0 X.X
H 81 [Tempo de aceleragdo (2° motor) 0 a 6000 [s] 5.0 [s]
H 82 [Tempo de desaceleracéo (2° motor) 0 a 6000 [s] 10.0 [s]
H 83 |Freqiiéncia base (2° motor) 30 a 400 [Hz] 60 [Hz]
H 84 |Método de curva V/F (2° motor) 0 = Linear 0
1 = Quadratica
2 = Configuravel
H 85 |Reforco de torque sentido direto (2° motor) 5 [%]
— 0 a 15 [%]
H 86 |Reforco de torque sentido inverso (2° motor) 5 [%]
H 87 |[Nivel de prevencéo de Stall (2° motor) 30 a 150 [%] 150 [%]
H 88 r,;lfi\rﬁltge(zer(rﬁgf;()) térmica eletronica para 1 50 a 200 [%] 150 [%]
I e sais0p) | 1000
H 90 |Corrente nominal do motor (2° motor) 0.1a100 [A] 26.3 [A]
H91 |Copiar parametros para o Teclado remoto Oal 0
H 92 |Transferir parAmetros do Teclado remoto Oal 0
H 93 |Recarregar os parametros de fabrica 0 = Nao 0
(Reset do Inversor) 1 = Todos os grupos
Recomendamos a opcao 1 (todos) 2 =DRV
3=FU1l
4 = FU2
5=1/0
H 94 |Registro do senha utilizada no H 95 0 a FFFF 0
H 95 'Sl'(r;]\rqa;r r(;)guistdr zgg?]\gaL gz) parametros (pela UL (Destravado); L (Travado) UL

1 - O parametro H74 (display de RPM) deve ser utilizado quando queremos mostrar a velocidade do
motor ou da magquina numa outra unidade que néo seja a frequencia em Hz, por exemplo, em m/min.
Para que o inversor mostre sempre o display de RPM precisamos modificar H72 para 9.
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Grupo |/O — Configuracdo das entradas e saidas

Ajuste
Display Descri¢éo Faixa de ajuste de
Fabrica
10 Pulo direto para o parametro desejado 0as87 1
12 Tensdo minima de entrada NV 0a-10[V] 0.00
13 Frequéncia minima referente a NV(12) 0 a 400 [Hz] 0 [HZ]
14 Tensdo maxima de entrada NV 0a-10[V] 10 [V]
15 Frequéncia maxima referente a NV (14) 0 a 400 [Hz] 60 [Hz]
16 Constante de tempo filtro da entrada V1 0 a 9999 10
17 Tensdo minima de entrada V1 0alo[V] 0
18 Frequéncia minima referente V1 (17) 0 a 400 [Hz] 0.00
19 Tensdo maxima de entrada V1 0al0[Vv] 10 [V]
110 |Freqiéncia maxima referente a V1 (19) 0 a 400 [Hz] 60 [Hz]
111 |Constante de tempo de filtro (entrada I) 0a 9999 10
112  |Corrente minima na entrada | 0 a 20 [mA] 4 [mA]
113  |Freqiéncia minima referente a | (112) 0 a 400 [Hz] 0 [Hz]
114  |Corrente méaxima na entrada | 0 a 20 [mA] 20 [mA]
115 |Freqiiéncia maxima referente a | (114) 0 a 400 [Hz] 60 [Hz]
116  |Critério para definir a perda do sinal da |0 = Desabilitado 0
entrada analogica 1= menos da metade dos valores
ajustados em 12 /17/ 112
2 = Acima dos valores em 12/ 17/ 112
127 (Defiiedo dafuncdo daentrada) o 5 57 | o = Liga sentido direto {FX} 0
118 |Definicdo da entrada P 2 1 = Liga sentido reverso {RX} 1
119 |Definicdo da entrada P 3 2 = Parada de emergéncia {EST} 2
120 |Definicdo da entrada P 4 3 = Reset de falha {RST} 3
121 |Definicdo da entrada P 5 4 =J0OG 4
122 |Defini¢io da entrada P 6 5 :aMFurI g;{%22;2%%%?390%;:?520? 5
123 |Definicdo da entrada P 7 6= 2\"grggggﬂﬁ:gfgg;;2;;23??122 6
7 = Multi-velocidades(bit 2): seleciona
124 |Definicdo da entrada P 8 as Freqliénciasn®4 an°7 pela 7

soma em binario dos bits 0,1 e 2

8 = Multi aceleragdo/desacel. hit 0

9 = Multi aceleracdo/desacel. bit 1

10 = Multi aceleracao/desacel. bit 2
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Display

Descricéo

Faixa de ajuste

Ajuste de
Fabrica

(Continuagé&o das opgdes de

programacao das entradas
multifuncionais P1 a P8)

11 = Aciona parada de freio CC
12 = Seleciona o0 2° motor
13

14

15 = Up [Aumenta a Frequiéncia]
16 = Down [Diminui a Frequiéncia]
17 = Controle a 3 fios (3-Wire)

18 = Falha externa pela entrada A
19 = Falha externa pela entrada B
20 = Ativa a funcao auto-diagndstico

21 = Desliga o controle PID e
para o controle de velocidade

22 = Troca de controle Inversor/RS485

23 = Trava do sinal anal6gica(V ou 1)

24 = Aceleracéo e desaceleracédo
desabilitadas

25 = Limpa a mem@ria up/down
26 = Combinacgéo fungdes JOG + FX
27 = Combinacéo fungbes JOG + RX

Visualizador dos status dos terminais

IRy N N

125 |de entrada -
—) [ —) L — L —)
,D' ,D' DDU ,DU (0FF)
ExempI0\ P8 P7 P6 P5 P4 P2 P2 Pl
No display acima P1, P3, P4 Ligado
P2, P5, P6,P7,P8 Desligado
126 | Status dos terminais de saida Utilizar o exemplo acima onde:
3AC equivale a P2
MO equivale a P1
Constante de tempo do filtro das
127 entradas multifungcéo P1 a P8 lals 4
130 |Freqiiéncia pré-programada n° 4 02400 [Hz] 30 [HZ]
131 |Frequéncia pré-programada n° 5 Multi-velocidades 4 a 7 25 [Hz]
132 |Frequéncia pré-programada n° 6 Selecionaveis pela soma em binario | 20 [HZ]
133 |Freqiiéncia pré-programada n° 7 das entradas P(bits 0,1 e 2) 15 [Hz]
Tempo de multi aceleracao 1°
134 |Idem 136(29, 138(39, 140(49, 142(59,
144(69 e |46(7‘)' _ 0 a 6000 [seg]
Tempo de multi desaceleragéo 1°
135 |ldem 137(29, 139(39, 141(49, 143(59,
145(69 e 147(79
150 |Funcao da saida analdgica (0 a 10V) |0 = Frequéncia maxima (F21) 0
1 = Corrente (150%)
Ex.: faixa de O até 60Hz (F21) 2 = Tensdo CA na saida (282/564V)
3 = Tensao barramento CC(400/800V)
151 |ajuste do ganho da saida analdgica 10a 200 [%] 100 [%]
152 |Limite de frequéncia atingida 0 a 400 [HZ] 30[Hz]
153 |Largura da banda de detecdo 0 a 400 [Hz] 10 [Hz]
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Display Descricéo Faixa de Ajuste A'J:Lésbtﬁc‘;e
154 |sajda coletor aberto (MO) Programac&o da funcéo das saidas 12
155 |saida arelé a relé e coletor aberto(MO) 17

Escolha entre as 19 opgdes abaixo:

0 = FreqUéncia atingida 10 = Superaquecimento do inversor

1 = 1°Frequéncia atingida 11 = Perda da sinal de frequencia(l16)

2 = Freqiiéncia dentro da banda 12 = Liga durante o funcionamento

3 = Freqliéncia acima da banda 13 = Liga durante a parada

4 = Freqliéncia abaixo da banda 14 = Durante funcionamento constante

5 = Alerta de Sobrecarga 15 = Durante rampas ACC/DEC

6 = Falha por Sobrecarga do inversor 16 = Espera pela entrada do sinal ligar

7 = Prevencao de Stall acionada 17 = Falha do inversor(156)

8 = Falha de sobre tenséo 18 = Falha no Ventilador do inversor

9 = Falha de sub tensédo 19 = Sinal de controle do freio

Programacéo da saida a relé quando
156 |configurada para falha.(IS5 =17) Ligar os bits das acdes desejadas: 010

Eixgean:ELomdfeaﬁ!llajs(:Lel;on;ooseja baixa tensdo bit 2 t:egtgi\r;g(s) ggr:g::g()arr:]ljern:)r(z:ge)
Uj Uj Uj 'j} (on) bit 1= Outrag falhas que n&o sejam a
QDU QDU UD' Q:' o de baixa tensao
A bit 0 = Falha por baixa tensdo
157 |ocorter fahali) o panel do mversor | 0= N0 avisa 0
1 = Liga a saida MO
_A comun[cag_ao (-j:ntre o painel e o 2 = Liga a salda a relé
inversor é feita via serial
3 = Liga as saidas MO e relé

159 |Selegéo do Protocolo de Comunicagéo 1= Prot?)(::ol\llloogggi:aRcLULG BUS 0
160 Endereco do inversor para 12250 1

comunicacéo digital em rede
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Ajuste de

Display Descri¢éo Faixa de Ajuste Fabrica
161 |Baud rate 0 = 1200 [bps] 3
1 = 2400 [bps]
2 =4800 [bps]
3 = 9600 [bps]
4 = 19200 [bps]
162 S_ele(;io da operacéo ap6s a perda do |0 = Continu_a operando com o Ultimo 0
sinal de comando \valor recebido
1 = Parada com eixo livre
2 = Parada com desaceleracédo
163 |comunicagao pare atver 62— 0.1 21208 101
164 |Tempo de resposta na comunicagao 2 a 100 [ms] 5 [ms]
165 |Ajuste dos bits de Paridade e Stop 0 = Paridade: nenhuma, 1 Stop bit 0
1 = Paridade: nenhuma, 2 Stop bits
2 = Paridade: par, 1 Stop bit
3 = Paridade: impar, 1 Stop bit
Registrador 1 do pacote de leitura
1 66 0 a 42239
Idem para 167(2), 168(3), 169(4), 170(5),
171(6), 172(7) e 173(8)
Registrador 1 do pacote de escritura
174 0 a 42239
Idem para 175(2), 176(3), 177(4), 178(5),
179(6), 180(7) e 181(8)
1 82Y |[Corrente de liberagéo do freio 0 a 180 [%)] 50.0[%]
183 ﬁér;zc&ga aceleracao com freio 0a10[s] 1.00[s]
184 |Frequéncia FX para liberacéo do freio 0 a 400 [Hz] 1.00[Hz]
185 |Freguéncia RX para liberag¢éo do freio 0 a 400 [Hz] 1.00[HZ]
186 |Atraso no desligamento p6és frenagem 0al9(s] 1.00[s]
187 |Frequéncia para acionamento do freio 0 a 400 [Hz] 2.00[Hz]

D182 a 187 s6 aparecem se 154 ou 155 estiverem ajustados para 19(saida para controle da frenagem)
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Dimensodes
SV004iG5A-x / SVO08iG5A-x

SVO015iG5A-x

Modelodo |Peso| W H D
Inversor [Kg] | [mm] | [mm] | [mm]
SV004iG5A-x | 0.76 | 70 [ 128 [ 130
SV008iG5A-x | 0.77 | 70 | 128 | 130
SVO15iG5A-x | 1.12 | 100 | 128 | 130
SV022iG5A-x | 1.84 | 140 | 128 [ 155
SV037/040iG5A-x | 1.89 | 140 | 128 | 155
Caracteristicas Elétricas
Corrente Disjuntor
Modelo do | Poténcia | Poténcia | Tenséo nominal | recomendado
Inversor [kW] [HP] V] [A] [A]
SVO004iG5A-2 0.4 Y 200~230 25 6
SVO08iG5A-2 0.75 1 200~230 5 10
SVO015iG5A-2 15 2 200~230 8 16
SVO022iG5A-2 2.2 3 200~230 12 20
SVO037iG5A-2 3.7 5 200~230 16 32
SV004iG5A-4 0.4 Y 380~480 1.25 6
SVO008iG5A-4 0.75 1 380~480 25 6
SVO015iG5A-4 15 2 380~480 4 10
SV022iG5A-4 2.2 3 380~480 6 16
SVO040iG5A-4 4 5.4 380~480 9 20
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Dimensodes

SVO55iG5A-x / SVO75iG5A-X

SV110iG5A-x / SV150iG5A-x

A
SV185iG5A-X | SV220iG5A-X

W

'IJW

=

Peso| W H D
Modelo do Inversor

[Kg] [[mm] | [mm] | [mm]

SV055iG5A-x / SV075iG5A-X 37 | 180 | 220 | 170

SV110iG5A-x / SV150iG5A-X 90 | 235 | 320 | 1895

SV185iG5A-x / SV220iG5A-X 13,3 | 260 | 410 | 2085

Caracteristicas Elétricas
A ~ ~ Corrente Disjuntor
N:gs::gcgo PO[L?/C;:'& Po[tﬁg]ua Te[r\mls]ao nominal recomendado

(Al (Al
SVO055iG5A-2 5.5 7.5 200~230 24 50
SVO075iG5A-2 75 10 200~230 32 63
SV110iG5A-2 11.0 15 200~230 46 100
SV150iG5A-2 15.0 20 200~230 60 125
SV185iG5A-2 18.5 25 200~230 74 160
SV220iG5A-2 22.0 30 200~230 88 200
SV055iG5A-4 55 75 380~480 12 32
SVO075iG5A-4 75 10 380~480 16 32
SV110iG5A-4 11.0 15 380~480 24 50
SV150iG5A-4 15.0 20 380~480 30 63
SV185iG5A-4 18.5 25 380~480 39 80
SV220iG5A-4 22.0 30 380~480 45 100
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Mensagens de Falha no Display

Display | Descri¢do da falha Solucéo do problema

oCr Sobrecorrente acima de 200% Aliviar a carga ou aumentar tempo de aceleragcao
0C2 Sobrecorrente/curto nos IGBT's Aumentar tempo de aceleracao, checar fiacdo
GCFr Fuga de corrente para terra Revisar o motor e a fiagéo

0L Sobrecarga maior que 150%/60s | Aliviar a carga ou substituir por inversor maior
oLt Excesso no refor¢o de torque Reduzir o reforgo de torque (F27)

OHT Super-aquecimento do inversor Melhorar a ventilagéo ou limpar o ventilador

PO Fase de saida perdida (U, V, W) Revisar motor e a fiagao

Our Sobre-tenséo no barramento CC | Instalar um resistor de frenagem ou mudar F4 - 3
Lut Sub-tensédo Verificar a tenséo de alimentacao

EtH Protecéo térmica eletrénica Aliviar a carga ou substituir por inversor maior
COoL Falta de fase na entrada Verificar a tenséo de alimentacao

FLiL dirr:ic;ig: dliogagéo do motor / IGBT Revisar ligag6es do motor ou substituir o inversor
EEP Falha da EEPROM do inversor Substituir o inversor

H't Falha nos circuitos de controle Substituir o inversor

ErR Erro de comunicagdo Substituir o inversor
RERR Erro de comunicagdo com IHM Verificar cabo ou substituir a IHM remota
HY Falha na IHM Substituir o inversor

Fan Falha no ventilador de refrigeracéo | Substituir ou limpar o ventilador do inversor

E5r Parada de emergéncia Parada causada pela ativagéo da entrada P3(BX)
ETA Falha externa A Entrada P_(l 19) ativada

Etb Falha externa B Entrada P_(I 20) ativada

L Perda da referéncia de frequéncia | Verificar ligacdes do sinais analégicos(V ou |)

NTC Falha do sensor de temperatura Substituir o inversor

Nbr Falha na liberacao do freio Verificar ajuste de 182, motor e fiacao

OBS: Podemos vizualizar as condi¢gdes de operacao do inversor que provocaram a falha.
Pressione “Enter” e os direcionais “para cima” e “para baixo” para ver a frequéncia, corrente e
aceleragdo ou desaceleracdo no momento da falha.

ATENCAO: Para rearmar o inversor apés uma falha pressione o botdo Stop/Reset.

Manual elaborado pela TECNOLOG ENG.REP.TEC. LTDA — Todos direiros reservados

Verséo de 11/07/2008




