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2. REFERENCIA RAPIDA

2. REFERENCIA RAPIDA

2.1  Parametros
Funcéo Faixa de Valores Padrdo
PO1 Frequéncia de Saida (Motor) 0 ... 180Hz -
P02 Tensé&o no Circuito Intermediario (link DC) 0... 600V =
P03 Corrente de Saida (Motor) 0...1.5 X lnom -
P04 Tenséo de Saida (Motor) 0... 600V =
P05 Temperatura do Dissipador 0..110C -
P06 Ultimo Erro Ocorrido EO00 ... E05
PO7 Cadigo de Acesso 0..255 0
P11 Tempo de Aceleracdo 0.1 ... 245s 5
P12 Tempo de Desaceleracéo 0.1...245s 10
P13 Tempo da 22 Rampa de Aceleracéo 0.1...245s 5
P14 Tempo da 22 Rampa de Desaceleracio 0.1...245s 10
0 = Invers&o do Sentido de Giro
- a a
P15 Substitui funcéo Inverséo de Sentido por Alternar Rampas 1 - Alternar entre 1% e 2% Rampa 0
2 = Avancgo 12 Rampa
Retorno 22 Rampa
Backup da Referéncia Digital 0 f Néo
P21 (quando a energia do aparelho for desligada) 1= S'm. ) 1
2 = Definido pelo valor de P22
P22 Valor Inicial para Referéncia Digital (Caso P21 = 2) P23 ... P24 3
P23 Frequéncia Minima (F ;i) 0..P24 0
P24 Frequéncia Maxima (Fy4,) P23 ... 180Hz 66
P25 Ganho da Entrada Analdgica 0.1...10 1.0
P26 Fator de Multiplicacéo da Referéncia 1...200 1
P27 Fator de Divisdo da Referéncia 1, 10 ou 100 1
0 = Fsaiga > P32
1 = Freferencia > P32
. x : . 2 = Fsaiga = Freferencia
P31 Funcéo para Ativar a Saida a Rele 3= log, > P33 0
4 =Run
5 = Sem Erro
Frequéncia para Ativar a Saida a Relé
P32 (Caso P31=0, 10u 2) 0..180 Hz 66
Corrente para Ativar a Saida a Relé
P33 (Caso P31 = 3) 0.0... 1.5 X Inom 1.5 X Inom
P41 Compensacao de Torque (IXR) 0..9 2
P42 Freguéncia Nominal do Motor P23 ... P24 Hz 60
P51 Corrente de Sobrecarga do Motor 0.3 X lnom .- 1.3 X lnom 1.2 X lnom
P53 Tempo de Auto-Reset (< 2 = desabilitado) 0...255s 5
P61 Referéncia de Freqiiéncia da Tecla JOG P23 ... P24 Hz 3
P62 Referéncia de Freqiiéncia Multispeed 1 P23 ... P24 Hz 3
P63 Referéncia de Freqiiéncia Multispeed 2 P23 ... P24 Hz 3
P64 Referéncia de Frequéncia Multispeed 3 P23 ... P24 Hz 3
P65 Referéncia de Frequéncia Multispeed 4 P23 ... P24 Hz 3
0 = Potencioémetro
. = P P 1 =Teclas da IHM
P71 Selecéo da Referéncia de Frequéncia 2 = Entradas Digitais 1
3 = Multispeed
’ 0 = Teclas da IHM
P72 Selegdo dos Comandos 1 = Liga / Desliga e Sentido 0
2 = Avanco/ Retorno
’ 0 = Sempre no Sentido Normal
P73 Selegéo do Sentido de Giro ** 1 = Sempre no Sentido Oposto 2
2 = Definido pelos Comandos

Tabela 2.1 — Lista de Parametros

*Estes parametros s6 podem ser alterados com a petado




3. SIMBOLOGIA

** Quando P15 for igual a 1, a fungdo “Definido @&lComandos” ndo estara disponivel

2.2 Mensagens de Erro

Indicacéo Significado
EO1 Erro de Hardware
E02 Sobretens&o no Circuito Intermediario (link CC)
EO3 Subtens&o no Circuito Intermediario (link CC)
EO04 Sobretemperatura e/ou Sobrecorrente
EO05 Sobrecarga na Fungéo Corrente x Tempo (ajustavel em P51)

Tabela 2.2 - Mensagens de Erro

2.3 Outras Mensagens

Indicacéo Significado
Rdy (ready) Inversor pronto para funcionamento
Sub (subtenséo) Tensao da rede insuficiente para operacdo do Inversor

Tabela 2.3 — Outras Mensagens
3. SIMBOLOGIA

Os simbolos mostrado na Tabela 3.1 serdo encostredmanual e servem para 0 uso correto e seguro
do inversor de frequéncia.

A néo consideragédo dos procedimentos recomendadts aviso podem levar a
consideraveis danos materiais, ferimentos e atéréeem
PERIGO!

A né&o consideracgao dos procedimentos recomendadts aviso podem levar a danos
materiais.
ATENCAO!

» Ressalva fatos importantes sobre o tépico em cquesté

Tabela 3.1 — Lista de Simbolos Utilizados

4. VISAO GERAL DO INVERSOR

4. VISAO GERAL DO INVERSOR

Como mostra a Figura 4-1, o inversor é compostaip@ Interface Homem-Méaquina (IHM), um conjunto de
bornes de controle, um conjunto de bornes de piaténdois parafusos de aterramento,

Através da IHM é possivel parametrizar, controlaramitorar o funcionamento do inversor.

O controle e monitoramento de certas fungdes dersiov também podem ser feitos através dos bomes d
controle, que possui :

. 01 entrada analégica 0-10Vcc (pinos 1, 2 e-3)onde pode ser conectado um potencidmetro
(>10kohms) para fornecer a referéncia frequérmia p motor;

. 04 entradas digitais opto-isoladas (pinos 4, 5, B,e 8)— que podem ser utilizadas para enviar
comandos para o inversor (liga/ desliga, sentidgide avango/retorno) ou para fornecer uma
referéncia digital déeqiiéncia para motor (aumentar ou diminuir velad&latravés de chaves, ou
modomultispeedt

. 01 uma saida a relé (pinos 9, 10 e 11)que pode ser utilizada para sinalizar situaedpecificas
de funcionamento do inversor. A fungdo do reléfénidia pelo parametr®31da Tabela 2.1.

Interface
Homem-Maquina
(IHM)

Bornes de
Controle

Etigueta de Identificaci

@ InConTrROL  Controles Industriais Ltda
MODELO: XF10  N° SERIE: 00001
REDE: 200-230VAC 1@ 9A 50/60Hz

SAIDA: 0...REDE 3@ 4A 0-120Hz
DATA: _ 20/06/03 Ver1.06/1.06

Parafusos d
Aterramento

Figura 4-1 — Vis&o Geral do Inversor




5. RECOMENDAGOES PRELIMINARES 6. FIXAGAO

. Deixar no minimo 50 mm de espacos livre ao redaaghrelho conforme mostra a Figura 6-1.

. Caso seja necessario montar um inversor sobrero, cespeitar a distancia minima livre de 50 mm
Nos bornes de poténcia devem ser conectadas antdigae do inversor (L1 e L2) e os fios para alirmgit e desviar o inversor superior do ar quente qued@imversor inferior.
motor (U, V, W).

Os parafusos de aterramento, existentes no dissipdel/em obrigatoriamente ser conectados aoderra
protecéo (TP). [ 1

Note que, na lateral do inversor existe uma etadetidentificagdo com suas principais especifiesacd Fluxo ﬁ Furos de > 50mn

_ deArﬂ - Fixa(;éN _
5. RECOMENDA(;GES PRELIMINARES ‘ = }

No recebimento do inversor os seguintes itens deseznerificados:

> 50mmn > 50mn > 50mn

. Observar se ndo ocorreram danos durante o traasport
. Caso seja detectado algum problema visivelmerdeioglado com o transporte, contate
imediatamente a transportadora. ——

O local de instalagdo dos inversores é um fat@rdehante para seu correto funcionamento e
durabilidade. O inversor ndo deve ser exposto a:

. Vibracdo excessiva;
. Poeira ou outras particulas suspensas no ar; —
. Gases ou liquidos corrosivos e/ ou explosivos; - ﬁ " Furos deﬁ
*  Chuva, raios solares, umidade excessiva ou maresia; Fluxo Fixacdo
. Temperaturas fora da faixa de 0 a 50°C (condi¢Ogsmais); de Al ﬁ > 50mn
. Umidade relativa do ar fora da faixa de 5% a 90%rawcondicdes de condensagéo.

Se o inversor for instalado dentro de painéis axasdechadas, certifique-se de quelha
» exaustdo adequada para que a temperatura amliiprgeléntro da faixa permitida de
NOTA! | 0...50°C.

Figura 6-1 — Fixac&o do Inversor

Somente pessoas com qualificacéo técnica adeqeadmdlanejar ou
implementar a instalagéo, operacéo e manutencé® ajearelho.

PERIGO!

6. FIXACAO
Para uma correta instalacdo deve-se:

. Fixar o inversor sempre na posi¢éo vertical e gperficies razoavelmente planas;

. A fixac&o deve ser feita com parafusos atravédutos de fixagdo mostrados na Figura 6-1.

. N&o colocar objetos sensiveis ao calor nas extegtagisuperior e inferior do inversor (dissipacédo
de ar quente)




7. CONEXOES ELETRICAS 8. DESCRICAO DA INTERFACE HOMEM-MAQUINA (IHM)
8. DESCRICAO DA INTERFACE HOMEM-MAQUINA (IHM)

7. CONEXOES ELETRICAS

A Figura 7-1 mostra as ligacdes elétricas de p@éecomendadas. Para o correto funcionamentouzesega
do inversor deve-sebrigatoriamente aterré-lo através dos parafusos localizados né&e paferior do A Figura 8-1 mostra a IHM do inversor, a qual é posta por 7 teclas e um visor.
dissipador.
LED indicativo
do sentido de giro
do motor

Visor

|

Confirma a entrada ou
— alteragdo de parametros

Inverte o sentido

de giro do motor  T—_|

Quando mantida ‘ @> Seleciona os parametros e
pressionada liga o mMV ==X ajusta os seus valores

na velocidade definida numeéricos
N pelo parametr®61 | 0

Liga o motor / \ Desliga o motor

. == )
erra de
Protegdo (ulwe] Julv]w] mlwlv]u Figura 8-1 — Descrigdo da IHM

(TP)
[l o St Através desta IHM é possivel:

L1°—VJ_L: — —

= | ) v . Configurar todos os parametros do inversor
L2 — V| S 93 . . : . A . A
. Monitorar o funcionamento do inversor e de divegsafimetros tais como corrente, freqiiéncia e
tenséo aplicada ao motor.
. Controlar a partida, parada, sentido de gid®& do motor.

Rede  Disjuntor Blindagem

Figura 7-1 — Conexdes Elétricas de Poténcia

Para ajustar os parametros da Tabela 2.1 atravégvda

. Pressione a tec” ou A repetidas vezes até que o parametro desejadgaperevisor da IHM;
. Quando o parametro desejado aparecer no visosipnesa tecllSET e o valor numérico do

paréametro aparecera piscando no visor da IHM;
. A seguir utilize as tecle™w” ou A para ajustar o valor desejado, e por fim, pregsimvamente a

teclaSET para confirmar o valor ajustado.

Note que os parametros B81a P07 podem apenas ser visualizados, mas néo
» alterados. Note ainda que os parametros marcado$ na Tabela 2.1 s6 podem ser|
NOTA! | alterados com o motor parado.




9. ACIONAMENTO ATRAVES DA IHM

9. ACIONAMENTO ATRAVES DA IHM

Para operar o motor através da IHM, deve-se caraigaelo menos os parametros mostrados na Tallela 9.

P71=1
(Selecdo da Referéncia pela IHM

Define que a referéncia de frequéncia (ou sejdazidade
do motor) serd definida pelas tec e A da I[HM

P72=0
(Selegéo dos Comandos pela IHN

4)de giro serdo dados respectivamente pelas S
130G e () daHwm.

Define que os comandos para ligar, desligddG e sentido

pP73=2
(Selegéo do Sentido de Giro atrav
dos Comandos)

Define que o sentido de giro do motor sera daduspel
. comandos. Neste caso como inversor foi configupada
FSeceber comandos pela IHR72= 0), o sentido de giro

sera dado pela tech? da IHM.

Tabela 9.1 — Configuragdo Minima para Operar orsoreAtravés da IHM

O inversor ja sai de fabrica com a configuragdmaciPortanto caso as liga¢des elétricas da Figlirg 7
tenham sido feitas, pode-se energizar o invergpriséo os procedimentos do Capitulo 11, e operaotor

com o procedimento abaixo:

. Pressione a teclz@ para ligar o motor
. Utilize as tecla™” ou A para reduzir ou aumentar a velocidade do motor
. Pressione a tecl© 2 para inverter o sentido de giro do motor

. Para desligar o motor utilize

ate

. Com o motor parado pode-se manter pressionadé:JOG para movimentar o motor na

velocidade definida pelo par.

ametR61da Tabela 2.1.

motor € necessario, al
(frequiéncia de saida)

=

Para que as tecl™” ou . funcionem para reduzir ou aumentar a velocidade

ém da configuracédo da T&kklaque o parametf01
seja selecionado para aparewisor do inversor.

o8

NOTA!
A tecla JOG, s6 pode

ser usada quando o motor estiver desli@agmdo o motor

estiver ligado a tecliJOG né&o tem efeito.

10. ACIONAMENTO ATRAVES DOS BORNES DE CONTROLE

O modo mais simples de operar o inversor é atdwé&sia IHM como foi descrito no Capitulac®ntudo o

inversor também pode ser configurado, atravé®eP72 e P73, para operar através dos bornes de controle

(ver Figura 4-1).

Para isto, o parametRy71deve ser configurado para definir um dos tiposeferéncia de frequiéncia
mostrados na Figura 10-1, e os paramd®itide P73devem ser configurados para definir um dos moeos d

comando mostrados na Figura 10-2.

11

10. ACIONAMENTO ATRAVES DOS BORNES DE CONTROLE

=[@] |+10v
W@ [0a+10v
w\@| |GND
5@ |GND
W|@)| D1
@|@)| D2
NI@) D3
@\ |p4
WD |NF
B|® |com
=@ [NA
|

Potenciémetro
>10 kohms

P71 =0

- Neste caso, a velocidade sera dada pelo
potencidmetro conectado nos bornes 1, 2 e 3

=|D)| | +10v
WD |0a+10v
w|@)| |GND
5@ |GND
W@ D1
@O D2
W\ |NF
B3| |com
=@ [NA
|

 —

S3 = Diminui Velocidade
S4 = Aumenta Velocidade

P71 = 2

a velocidade do motor

- S3e S4séo chaves de contato momentampesit-
buttor), que se pressionadas aumentam ou dimin|

>
e
3 +a o =
S 8 Z Z « . m v w O <
+ o0 Oononono zZz0 2
OO0
I 234567 S0 0
Jﬁ
»| 0
S3 S4 Referéncia de Velocidade
Aberta | Aberta P62
Aberta |Fechada P63
Fechada | Aberta P64
Fechada | Fechada P65

P71 = 3

- Este modo é conhecido corvtultispeed Sendo a
velocidade definida pela combinagéo do
acionamento das chavB88e S4
Por exemplo:
Se as chaveS3e S4estéo abertas o motor gira na
velocidade definida no paramet®62
SeS3esté aberta 84fechada o motor gira na
velocidade definida efA63 e assim por diante
como ao lado.

uem

Figura 10-1 — Opcdes de Referéncia de Frequénelacfdade) Através dos Bornes de Controle




10. ACIONAMENTO ATRAVES DOS BORNES DE CONTROLE

+10V
) [0a+10V

S1 = Liga/ Desliga
S2 = Sentido de Giro

P72=1;P73=2

- Neste modo, se a cha8&é mantida pressionada
motor gira na freqiéncia de referéncia que foindddi
por P71 SeS1é solta o motor para. A chag
define o sentido de giro do motor. C&xlb for igual
a 1,S2alterna entre a primeira e a segunda rampa

aceleracao/desaceleracao.

>
=4
g .22 3 <
- © -
Tob6 665883%0°2
7 14_;.’.,—\/ W
naa@;{.@790@m
—| N
wl »
S1=Avango
S2 = Retorno
P72=2

o0 - Neste caso s81é pressionada o motor gira em um
sentido, na frequéncia de referéncia que foi didin
porP71 Se a chav81é solta e &2pressionada o

motor gira no sentido oposto.

de

Figura 10-2 — Opc¢des de Comando Através dos Balm&ontrole

Qualquer um dos tipos de referéncia de frequiénelac¢idade) da Figura 10-1 pode ser combinado aom u
dos modos de comandos da Figura 10-2. A Figutahdstra os seis modos de funcionamento possiveis,

resultantes desta combinacao.

Também é possivel configurar um dos modos de refix@e freqiiéncia da Figura 10-1, e config@&2= 0

eP73= 2 para que os comandos sejam através da

(D@

306G e () daHm.

Pode-se ainda configurar um dos modos de comanBimdea 10-2 e configuraP71= 1 para que a referéncia
de velocidade seja dada pelas te s e A da IHM.

Nos bornes 9, 10 e 11 estéo localizados respectivienos contatos NF (normalmente fechado), COM
(comum) e NA (normalmente aberto) de um relé. Eséepode ser configurado para comutar em fungéo d

configuragéo do parametR81 (ver Tabela 2.1).

A Tabela 10.1 resume as especifica¢des de cadapiborne de controle.
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10. ACIONAMENTO ATRAVES DOS BORNES DE CONTROLE

9 [0a+10V

0a+10V

S1 =Avango
— %l & S2=Retorno
Potenciémetro

-

S1 = Liga/ Desliga
%l &| S2 = Sentido de Giro
Potenciémetro
>10 kohms >10 kohms
Modo 1 Modo 2
P71=0; P72=1 P71=0; P72=2
3
2.2 L3 <
T ob 666883 Z07%2
I 2348567 900 b

S1 = Liga/ Desliga

S2 = Sentido de Giro

S3 = Diminui Velocidade
S4 = Aumenta Velocidade

Modo 5

P71=2; P72=1; P73=2

S1 = Liga/ Desliga S1 =Avango
S2 = Sentido de Giro S2 = Retorno
S3 S4 Referéncia de Velocidade S3 S4 Referéncia de Velocidade
Aberta | Aberta P62 Aberta | Aberta P62
Aberta |Fechada P63 Aberta | Fechada P63
Fechada | Aberta P64 Fechada | Aberta P64
Fechada | Fechada P65 Fechada | Fechada P65
Modo 3 Modo 4
P71=3;P72=1;P73=2 P71=3;P72=2
3
g -
+ o [a]

Figura 10-3 — Modos de Funcionamento Através daa@&ode Controle

14




10. ACIONAMENTO ATRAVES DOS BORNES DE CONTROLE

10. ACIONAMENTO ATRAVES DOS BORNES DE CONTROLE

ATENCAO!

Condutores de sinal do borne de controle deversegarados fisicamente, dos cabos|de
de alimentagao do inversor e dos cabos do motor.

Borne de Controle

Descricado

Observagdes

1 +10Vce Tenséao de referéncia para +10Vcc+5% , Capacidade: 2mA.
potenciémetro
Faixa de Tens&o: 0 a +10V
2 0 a+10V Entrada Analdgica Impedéncia: 50 kohms
Resolucao: 8 bits
3 GND Referéncia OV Né&o interligado com terra de proteggo
4 (TP)
Entrada Digital 1
5 D1 - Liga/ Desliga (s®72=1)
- Avanco (se?72=2)
Entrada Digital 2
6 D2 - Sentido de Giro (sB72=1 eP73=2) E o . )
- Retorno (s@72= 2) ntradas Digital Opto-isoladas:
- Alterna Rampas (e15=1) Corrente de entrada: 8mA
Entrada Digital 3 Nivel alto: +10V
7 D3 - Diminui Velocidade (s®71= 2) Nivel baixo: OV
- Multispeed(seP71= 3)
Entrada Digital 4
8 D4 - Aumenta Velocidade (¥71=2)
- Multispeed(seP71= 3)
9 NF Contato NF do Rele - Méaxima carga resistiva:
10 Comum Contato Comum do Relé 10A/ 110Vca ou 7A/ 220Vca
11 NA Contato NA do Relé

Tabela 10.1 Especificacéo dos Bornes de Controle

] L1 u
Rede 1Y n-'?/—FntroE L 1 N
P B RFI |L2] 43 T ||< »
Disjuntor 1 4 w
10V 1
Potencidmetro 2] )
>10 kohms
3
4 3‘-‘;GND
. 5 9
Entrada Digital D1 — b NF
10
Entrada Digital D2 —B Relé b COM
11
Entrada Digital D3 -4  NA
Entrada Digital D4 84

Figura 10-4 — Esquema Elétrico Resumido

ATENCAO!

O inversor deve ficar pelo menos 25cm afastada@dipamentos e fiagédo sensive
como por exemplos: controladores de temperaturBsCetc....

Nao utilize, de forma alguma, o neutro para ateergm

O neutro da rede de alimentagéo do inversor dev&$idamente aterrado.

A tensdo da rede deve ser compativel com a terws@imal do inversor.

Verifique se a tenséo da rede esta dentro doslrdi tensdo nominal do inversor.

Certifiqgue-se de que a rede de alimentacéo estsfzodectada antes de iniciar as
ligacdes.

Este equipamento ndo pode ser utilizado como n&oanile parada de emergénc
O circuito de ligagao deve ter uma chave que desligalimentacéo do inversor

15

PERIGO! guando necessario (ex.: durante trabalhos de nragéide
. Os inversores devem ser obrigatoriamente ligadws terra de protecéo (TP).
. A conexdo de aterramento deve seguir as normasdéorigentes.
16



11. ENERGIZANDO O INVERSOR

11. ENERGIZANDO O INVERSOR

A\

PERIGO!

. Sempre desconecte a alimentagdo geral antes darefeiisquer conexdes.

. Apés a correta instalagdo, conforme normas e pioesdos descritos
anteriormente, siga 0s seguintes passos:

. Verifigue se todas as conexfes de aterramentm@até controles estéo corretas|e
firmes.

. Verifigue as conexdes do motor e se a correntaséitedo motor estdo de acordo
com o inversor.

. Separe o motor da carga (mecanicamente), senfodsivel tenha certeza de que o
giro em qualquer direcéo (horario/anti-horario) naose danos a maquina ou risqos
pessoais.

. Meca a tensédo da rede e verifique se ela estéodimfaixa permitida de tenséo
nominal entre 200-230Vca (+ 10% / - 15 %).

Para colocar o inversor em funcionamento procedsedainte maneira:

Energize o inversor
O inversor executa algumas rotinas de auto-diagidstse tudo estiver certo, o visor indicara

“rdy " (ready), que significa que o inversor esta pronto paraperado.

A\

. Mesmo ap6s a desconexao da alimentacéo, altagteas@la podem estar
presentes. Aguarde pelo menos 10 minutos parecardescompleta antes de tocalr
nas conexdes ou transportar o inversor.

PERIGO!

. Caso o sentido de rota¢do do motor esteja invediele-se desenergizar o inverspr
esperando no minimo 10 minutos para a completadgsdos capacitores e trocar
entre si a ligacéo de dois fios quaisquer da siddaotor.

. Caso a corrente figue muito elevada, principalmentéaixas fregiiéncias, é

T necessario o ajuste da “Compensacéo de torquedapisepelo parametiA41

. Caso ocorr&02na desaceleragéo, é necessario aumentar o testpoatiavés dos
parametro$12

12. DESCRICAO DOS PARAMETROS

P01 — Freqiiéncia de Saida (MotoQuando o valor dos parameti®26 e P27 for igual a 1, este
parametro indica o valor, em hertz (Hz), da fregiggda tenséo que é aplicada ao motor. Note que
a velocidade do motor € proporcional a esta frecjgi@@uando o valor dos parametR26 ou P27
for diferente de 1, o valor mostrado serd mostreaidorme a férmulap"ozz PO1x P26, em que

P27
P01é a freqiiéncia de saida do moR®26 é o fator de multiplicacdo da referénciB2Y é o fator de
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divisdo da referéncia. Neste caso, o valor mostpdie estar entre 0.0 e 999. Se o resultado for
maior que 999, o resultado mostrado sera 999 éoigalor maximo que o display pode mostrar.

P02 — Tens&o no Circuito Intermediarimdica o valor, em volts (V), da tensdo continbéda
através da retificacdo da tenséo alternada da rede.

P03 — Corrente de Saida (Motoifpdica o valor RMS, em amperes (A), da correntesaida do
inversor.

P04 — Tenséo de Saida (Motohdica o valor de tensdo, em volts (V), que estéls aplicada no
motor:

o Para freqiiéncias maiores ou iguais a frequéncianabf42, a tensdo aplicada é igual a
tensdo no circuito intermediario (link DC).

o Para freqiiéncias de saida entre a nonfid@ e metade da nominal, a tensédo aplicada
varia linearmente, na mesma razéo da frequéncia.

o Para baixas freqliéncias, a tensdo de saida varfare® a compensacédo de torque
definida porP41

P05 — Temperatura no Dissipaddndica a temperatura no circuito integrado de & do
inversor. Caso a temperatura seja maior que 10&tale sobretemperatue@4 é disparado.

P06 — Ultimo Erro Ocorrido:indica qual foi o dltimo erro ocorrido no inverso® Capitulo 13
descreve os possiveis erros, causas e solugdes.

P07 —Cddigo de Acessdd parametr@07 funciona como uma chave trava-destrava. Quandtesai
fabrica, o inversor esti destravado e seus pamdsnptdem ser modificados normalmente. Para
travar a alterac@o dos parametros, € necessaijoste o valor do pardmetro P07 em 28. Para
destravar novamente, apenas se repete o procedimetgrior. Cada vez que o parame®y é
modificado para 28, o estado travado-destravadiedado.

P11— Tempo de Aceleracd®empo, em segundos, para acelerar o motor linedende 0 Hz até a
freqliéncia nominadP42

P12 — Tempo de Desaceleracatempo, em segundos, para desacelerar o motortieete da
freqiiéncia nominaP42 até OHz.

P13 —Tempo da 22 Rampa de Aceleraciempo definido para a 22 rampa, em segundos, para
acelerar o motor linearmente de 0 Hz até a freqéé&mninalP42

P14 —Tempo da 22 Rampa de Desaceleragampo definido para a 22 rampa, em segundos, para
desacelerar o motor linearmente da frequiéncia redf#R até OHz.

P15 —Substitui Funcdo Inversdo de Sentido Por AlteRempasDefine se as entradas de sentido
de giro serdo usadas para alternar entre a prime@irsegunda rampa de aceleragio/desaceleracéo.

P21 — Backup da Referéncia DigitaQuando o inversor € desenergizado, e a referéeia
freqliéncia é através da IHMP{1=1) ou das entradas digitaiB71=2), este valor define qual o
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valor inicial da referéncia de freqiiéncia que seilizado quando o inversor for religado Existem
trés opgdes para este parametro:

0 SeP21=0: areferéncia de velocidade inicial sera iguiegiiéncia minima acei23;
0o SeP21=1: areferéncia de freqiiéncia inicial sera iguéltima referéncia de velocidade

utilizada;
0o Se P21 = 2: a referéncia de freqiiéncia inicial sera igaal valor programado no
parametrd®22

P22 — Valor Inicial para Referéncia DigitaCasoP21 = 2 (Backup da Referéncia Digital), este

parametro define o valor inicial da referéncia fi€cia a ser utilizada quando o inversor é ligado.

Este parametro s6 tem funcéo quaR@d = 1 ouP71= 2.

P23 — Fregiiéncia MinimaE o menor valor de referéncia de freqiiéncia ac€tmndo o motor
estiver ligado, a freqiiéncia da tensdo aplicada awca sera menor qi23 Existem casos em
gue é possivel fazer com que o Backup de Refer@igitl, 0 JOG ou uma referéncidultiSpeed

possuam um valor menor q&23 porém quando o motor for ligado o valor 23 sera sempre
respeitado.

P24 - Freqiiéncia Maximaviaior valor de referéncia de freqiiéncia aceitcai@o o motor estiver
ligado, a frequéncia da tensdo aplicada a ele nsedmaior qu®24. Existem casos em que é
possivel fazer com que o Backup de Referéncia &jgit JOG ou uma referéncidultiSpeed
possuam um valor maior qUR24, porém quando o motor for ligado o valor 24 sera sempre
respeitado.

P25 —Ganho da Entrada AnaldgicEste parametro define o ganho da entrada analégecdor
usado um potencidbmetro, por exemplo, e este paranestiver com o valor 4, a tensdo de
referéncia serd multiplicada por quatro sendo aque % de volta no potencidmetro se atingira a
tensédo de referéncia maxima.

P26 —Fator de Multiplicacdo da Referéncidefine um valor pelo qual o valor da freqliéncia de
saida é multiplicado para que seja mostrado nanEaraP01, conforme férmula que define o valor
do parametré01.

P27 —Fator de Divisdo da Referénclaefine um valor pelo qual o valor da frequéncissdia é
dividido para que seja mostrado no paramétfd, conforme férmula que define o valor do
paréametrd?01.

P31- Fungdo para Ativar a Saida a R&léfine a condi¢do na qual a saida a relé seradativ

0 SeP31=0, o relé sera ativado quando a freqliéncianisfitede saida for maior que a
configurada no parametRB2 (Fsaisa> P32);

o0 SeP31 =1, o relé serd ativado quando a freqiiéncia éefém for maior que a
configurada no parameti®32 (Freterencia > P32). Note que as vezes a freqiiéncia de
referéncia pode estar defasada com a frequéncisattta, devido as rampas de
aceleracao e desaceleracao;

0 SeP31= 2, o relé sera ativado quando a frequéncia tika dar igual a frequéncia de
referéncia(Fsaica= Freferencid
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0 SeP31= 3, o relé seréd ativado quando a corrente méddidaaior que a configurada no
parametrd®33 (lsaiga> P33);

0 SeP31 = 4, o relé serda ativado quando o inversor estiigado, e o motor em
funcionamento (Run);

0 SeP31=5, o relé permanecera ativado se ndo houverungmkondi¢do de erro.

P32 — Valor da Fregiiéncia para Ativar a Saida a Reédine o valor de freqiiéncia para ativar o
relé no caso dé31=0,P31=1 ouP31=2.

P33 - Valor de Corrente para Ativar a Saida a Rek&fine o valor de corrente para ativar o relé no
caso dé’31=3.

P41— Compensacéo de Torquaimenta a tensdo de saida em baixas velocidadespmentar o
torque. O ajuste ideal de41é o menor valor que proporciona uma boa partidackor.

P42 — Freguiéncia Nominal do MotdReve ser ajustado conforme a freqiiéncia nominahdior,
indicada na sua placa de identificacdo. Este \ddfine da curva tensdo versus frequéncia (V/F)
que serd utilizada no acionamento do motor.

P51 — Corrente de Sobrecarga do Motoefine o limite de corrente que caracteriza umadiggaio
de sobrecarga no inversor. Quando a divisdo dargermedidd03 pela corrente de sobrecarga
P51 for:

maior ou igual a 3 durante 15 segundos acontecertgme sobrecardz05
entre 2 e 3 durante 30 segundos acontece umesoldecargaE05,
entre 1.5 e 2 durante 60 segundos acontece urdesobrecargg05
entre 1 e 1.5 durante 90 segundos acontece urdeegobrecargd05.

O o0oo0oo

P53 — Tempo de Auto-ReseTiempo que o inversor ira esperar, depois de @mum erro, para
reinicializar automaticamente. Caso o valor sejamaneu igual a 2, o inversor permanecera

travado e ndo reinicializard. Se o inversor estivema condicdo de erro e tec@ for
pressionada, o inversor reinicializa imediatamente.

P61— Referéncia de Fregiiéncia da TeG Referéncia de freqiéncia utilizada pela funfac.
A funcdoJOG serve para fazer pequenos ajustes, acionandoar pmt periodos curtos (enquanto
a teclaJOG for mantida pressionada).

P62 a P66Referéncias de Frequéndidultispeed Estes parametros definem as referéncias de
frequéncia para as diferentes combinacdes de estasi@ntradas digitais D3 e D4, conforme
mostrado no Ultimo quadro da Figura 10-1.

P71 — Selecdo da ReferénciBefine se a referéncia de frequéncia é dada pelenpiémetro,
teclado (IHM), entradas digitais ddultispeed Os diferentes tipos de referéncia de velocidatioe
detalhados nos Capitulos 9 e 10.

P72 - Selecdo dos Comandd@efine como serdo dados os comandos liga, deslégatido de giro
do motor. Os diferentes modos de comando estéthdéts nos Capitulos 9 e 10.
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P73 — Selecdo do Sentido de Gildefine se o sentido de giro do motor sera senipoeein um

sentido (P73=0), sempre fixo no sentido oposto {RY®u dependente dos comandos (P73=2).

Caso P73 = 0 ou P73 = 1, qualquer comando paraén@sentido de giro pelas entradas digitais
ou pelo teclado (IHM) sera ignorado. Quando o vderP15 é igual a 1, a opgéo de inverter o
sentido de giro por comandos nédo estara disponivel.
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DESCRICAO DOS ERROS

E01 - Erro de hardwaredcorre quando, ao inicializar, algum erro é degetnos dispositivos de
medicdo. Desenergize o inversor, mantenha-o ddsligegor alguns minutos, e tente liga-lo
novamente. Caso o problema persista, entre emtoartan a assisténcia técnica.

EO02 — Sobretensdo no circuito intermediario (link C©corre quando a tensdo no circuito
intermediario estiver acima de 410V. Este erro podarer se a tensdo da rede que alimenta o
inversor estiver muito alta. Neste caso desconeediatamente o inversor da rede e verifique se a
tensdo da rede esta dentro da especificagdo (200V}20 EO2também pode ocorrer se o inversor
estiver acionando uma carga com grande inérciaeven uma desaceleragdo muito rapida. Caso
isto ocorra aumente o tempo da rampa de desacbestravés do parametrd 2

EO03 — Subtenséo no circuito intermediario (link CQG)corre se a tensdo do circuito intermediario
estiver abaixo de 200V. Caso isto ocorra verifigaea tensédo da rede estd dentro da especificagdo
(200V-240V) e se os fios que ligam o inversor &restdo bem conectados.

EO4 — Sobretemperatura / Sobrecorren@corre quando a temperatura do circuito integi@elo
poténcia atinge o limite de 103°C. Neste casofivarise a temperatura ambiente se encontra muito
alta (melhorar ventilagdo do inversor). Este earnliém ocorre quando o valor da corrente de saida
exceder o limite seguro de funcionamento do invefseste caso verificar se ndo ha curto-circuito
entre duas fases ou no enrolamento do motor. N&lg@anma carga com inércia muito alta também
pode causar este erro. Caso isto ocorra, tentergame tempo da rampa de aceleracdo definida
pelo parametr®11

EO5 — Sobrecarga na funcdo Corrente X Ten®1j: Ocorre quando h& uma carga muito alta no
motor, ou o ajuste de51¢é muito baixo para a aplicagdo. Para soluciona esb pode-se tentar
aumentar o valor da corrente de sobrecBégfbou, caso a inércia da carga seja muito alta, atamen
o tempo da rampa de acelera@dd.
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15. DIMENSOES
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14. CARACTERISTICAS TECNICAS

[

Modeo H P S
XF05 XF10 1 s i
Motor méximo recomendado 0.5cv 10cv -
Corrente Nominal de Saidad 2.6A 4.0A
Corrente Maxima 3.9A 6.0A
Corrente Maxima de Entrada 5.7A 8.8A
Tensao de entrada 200 a 240 Vca (-15%, +10%) m
Freqiiéncia de Entrada 50/60Hz {£2%) ‘
Frequéncia de Saida 0 a 180 Hz
Frequéncia de Chaveamento 5 kHz
Tino de Controle Escalar V/F, PWM Senoidal
P (com Injecdo de 32 Harmonica) ﬂ D
Grau de protec&o: 1P20 I ;i@i,m@,}g
Temperatura de Operagao: 0a+50°C “
Umidade Relativa: 5 a 90% (Sem Condensagao) «— P > <4 C
Entrada Analdgica: 1 Entrada 0 a + 10Vcc .
Entrada Digital: 4 Entradas Digitais Opto isoladas LATERAL FIXACAO
R
Saida a Relé: 1 Contato Reversivel NA/NF
) (10A /110Vca ou 7A/ 220Vca)
Dimensdes Dimensdes da Base de fixagfio
(mm) (mm)
Modelo Largura Altura Profundidade
A B C D
L H P
XF05
(2.6A] 200-240 V) 75 163 115 31 151 10 5
XF10
(4.0A] 200-240 V) 75 176 144 29 166 10 5

Figura 15-1 — Dimensdes do Inversor
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16. TERMO DE GARANTIA

A InControl Controles Industriais Ltda, assegura pmprietarios-consumidores, do seu inversor XFamfia
contra qualquer defeito de material ou de fabricag#e em qualquer deles se apresentar conformetdesc
seguir:

1. O prazo desta garantia de nove meses é suplenacleal, de trés meses, totalizando um ano detigran
contado a partir da data de compra, comprovadeéstida nota fiscal e do nimero de série impresso no
produto.

2. Verificado eventual defeito de fabricacdo no praesta garantia, o proprietario-consumidor devera
enviar o produto defeituoso para a matriz da empees Florian6polis/SC. O proprietario-consumidor
sera responsavel pelas despesas e pela seguratreasfmrte do produto para remessa até a matriz da
empresa, e sua posterior devolugéo.

3. O exame e o reparo do produto, dentro do prazadmtia, s6 poderdo ser efetuados pela InCorgod,
pena de extingdo desta garantia.

4. No prazo de validade da garantia a troca de pgrégss e componentes eventualmente defeituosos sera
gratuita, assim como os servicos de mao-de-obr@&seatos, desde que fique comprovado pelo
departamento técnico da InControl, o defeito deéneprima e/ou de fabricagdo.

5. Exclui-se desta garantia o conserto de produto$ickaips em decorréncia:

5.1. do uso do produto em desacordo com a finalidadeaplécacdes para as quais foi projetado;

5.2. do desgaste natural do produto;

5.3. do descumprimento das orienta¢cdes contidas no rhatwegroduto, ou de qualquer outra
orientacdo de uso contida no produto;

5.4. do uso inadequado do produto;

5.5. da violagéo, modificagéo ou adulteracédo do lacrsetai de garantia do produto;

5.6. do conserto, ajuste ou modificagéo do produto @uetenham sido realizados pela InControl;

5.7. daligagdo do produto em instalacdes elétricaseiaalias, ou sujeitas a flutuagdes excessivas, ou
diferente da recomendada no manual do produto;

5.8. de acidentes, quedas, exposi¢do do produto a ummaagssiva ou a acao dos agentes da natureza,
ou imerséo do produto em meios liquidos.

6. N&o sdo objetos desta garantia:

6.1. os danos na embalagem e no acabamento externodigqr

6.2. 0 produto cujo numero de série que o identificaveistde qualquer forma adulterado, violado ou
rasurado;

6.3. 0 produto cuja respectiva nota fiscal de aquisg@i@sentar rasuras, modificagdes ou quaisquer
outras irregularidades.

7. A presente garantia limita-se exclusivamente aarcgpmodificagdo ou substituicdo dos produtos que
comprovadamente apresentem defeito de materia¢ dabdicacdo. A InControl ndo se responsabiliza por
danos, de qualquer natureza, causados a outropaetgritos ou acessoOrios que ndo sejam de sua
fabricagéo ou ainda por eventuais perdas e damrssl cessantes ou quaisquer outros danos emergente
ou consequentes.
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